
AIDE RAPIDE
Yarbo Core + module tondeuse | Robot + application

ARRÊTER  •  REPRENDRE  •  DÉBLOQUER  •  RECHARGER

STOP
URGENCE : BOUTON STOP ROUGE
Appuyez pour immobiliser le Core. Tirez le bouton vers le haut pour le réarmer. !

1 SUR LE CORE

APPUYER = STOP

TIRER VERS LE HAUT =
RÉARMER

Aucun bouton extérieur pour
pause, retour à la base ou

redémarrage.

2 DANS L'APPLICATION

PAUSE
Touchez Pause. Après l’arrêt, touchez Resume
lorsqu’il apparaît.

END Termine le plan courant. Ce n’est
pas le STOP rouge.

Les commandes normales se font dans
l’app ou avec la télécommande.

3 COINCÉ / HORS DE LA ZONE

APP / TÉLÉCOMMANDE

1
Appuyer sur le STOP rouge.

2
Retirer l’obstacle; dégager chenilles et
dessous du module.

3
Ne jamais soulever par le pare-chocs
avant.

4
Tirer le STOP vers le haut.

5
Ramener dans la zone avec l’app ou la
télécommande; reprendre.

4 RETOUR ET RECHARGE

RECHARGE
Dans une zone cartographiée : touchez
Recharge.

Hors carte : ramenez d’abord le Core dans la
zone avec le contrôleur.

Recharge sans fil par induction : aucun contact à aligner. Gardez
la plaque et les chenilles propres et centrez le Core sur la plaque.

5 AUCUNE RÉPONSE ?
AUCUN BOUTON EXTÉRIEUR DE
REDÉMARRAGE

Arrêt normal : App > Main Page > Safety
Setting > Shutdown Yarbo.

Gelé ou hors ligne : appuyez sur STOP, notez le
message / voyant arrière, prenez une photo et
contactez RobotQc.

6 VOYANT DE LA BASE

VERT clignote
Recharge en cours.

VERT fixe
Pleine ou protection chaleur.

BLEU fixe
Attente / Core non détecté.

BLEU clignote
Initialisation ou métal proche.

ROUGE fixe
Erreur : photo + RobotQc.

Batterie vide avant la base : utilisez
le chargeur filaire fourni sous le
capot arrière.

!
AVANT DE TOUCHER SOUS LE MODULE : STOP ROUGE • SHUTDOWN YARBO • ATTENDRE LES LAMES • GANTS
Ne soulevez jamais le Core par le pare-chocs avant.
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QUICK HELP
Yarbo Core + Lawn Mower | Robot + app

STOP  •  RESUME  •  UNSTICK  •  RECHARGE

STOP
EMERGENCY: RED STOP BUTTON
Press to immobilize the Core. Pull the button up to reset it. !

1 ON THE CORE

PRESS = E-STOP

PULL UP = RESET

No exterior button for pause,
return-to-base, or restart.

2 IN THE APP

PAUSE
Tap Pause. When stopped, tap Resume when it
appears.

END Ends the current plan. It is not the
red physical E-stop.

Normal controls are in the app or on the
handheld controller.

3 STUCK / OUTSIDE THE AREA

APP / CONTROLLER

1
Press the red E-stop.

2
Remove the obstruction; clear tracks
and mower underside.

3
Never lift by the front bumper.

4
Pull the E-stop up.

5
Drive back into the area with the
app/controller; resume.

4 RETURN AND RECHARGE

RECHARGE
Inside a mapped area: tap Recharge.

Outside the map: first drive the Core back
into the area with the controller.

Wireless induction charging: there are no contacts to align. Keep
the pad and tracks clean and center the Core over the pad.

5 NO RESPONSE?
NO EXTERIOR RESTART BUTTON

Normal shutdown: App > Main Page > Safety
Setting > Shutdown Yarbo.

Frozen or offline: press STOP, note the app
message / rear light, take a photo, and contact
RobotQc.

6 DOCK INDICATOR

GREEN flashing
Charging.

GREEN solid
Full or heat protection.

BLUE solid
Standby / Core not detected.

BLUE flashing
Initializing or nearby metal.

RED solid
Fault: photo + RobotQc.

Battery dead before the dock: use
the supplied wired charger under the
rear cover.

!
BEFORE TOUCHING UNDER THE MODULE: RED STOP • SHUTDOWN YARBO • WAIT FOR BLADES • GLOVES
Never lift the Core by the front bumper.
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